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Kapitel 1

Steckerbelegung / Bedienelemente

2.1 Ubersicht Stecker / Bedienelemente 2.2 Stecker POWER
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Abbildung 2.1: Ubersicht
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2.2 Stecker POWER

Steckerbelegung Power:

1-24V +
2 -Status Notstromversorgung
+24V = Normalbetrieb
GND = Notstrombetrieb (Stromausfall) 3 -GND

Wenn keine Notstromversorgung angeschlossen wird, kann dieser Eingang offen gelassen
werden oder mit +24V verbunden werden.

2.3 Stecker NOTAUS
Steckerbelegung NOTAUS:

1 -NOTAUS Kontakt +
2 -NOTAUS Kontakt —

. Eingang flr potentialfreien Schaltkontakt
. Kontakt geschlossen = NOTAUS aus, Antrieb freigegeben
Kontakt offen = NOTAUS ein, Antrieb stromlos

Wenn kein Notausschalter verwendet wird, miissen die beiden Kontakte Uber eine -
Drahtbriicke verbunden sein.

Wenn mehrere Poller parallel betrieben werden, so muss fir jede Steuerung ein separater
Schaltkontakt verwendet werden. Eine Serienschaltung der NOTAUS Stecker der
Steuerung ist nicht méglich und eine Parallelschaltung nicht empfehlenswert. Mit der
NOTAUS Schalter Serie 04 von EAO koénnen an einen NOTAUS Taster bis zu 3
Schaltelemente mit je 2 Schaltkontakten bestlickt werden. Es kdnnten somit also max. 6
Poller angeschlossen werden.

2.4 Stecker MOTOR
Steckerbelegung Motor:

A -Motor + (blau)
B -Motor - (braun)

2.5 Stecker HEBEN / SENKEN
Steckerbelegung HEBEN / SENKEN:
-Eingang AUF

1
2 -Eingang AB
3-GND

Eingange fur potentialfreie Schaltkontakte

. Die Taste AUF wird an Kontakte 1 und 3 angeschlossen
. Die Taste AB wird an Kontakte 2 und 3 angeschlossen
4/34

GIFAS ELECTRIC e Strass 2 » A-5301 Eugendorf e Tel.: +43 6225 / 7191-0 » www.gifas.at



2.6 Stecker EXT. BEFEHLSGEBER
Steckerbelegung Ext. Befehlsgeber:

-

-Ext. Befehlsgeber V+
-Ext. Befehlsgeber Kontakt
-Ext. Befehlsgeber GND

w N

. Eingang fir Schaltkontakt (z.B. von Induktionsschlaufe)
. I6st wahrend dem Hebevorgang einen sofortigen Senkvorgang aus

. Befehlsgeber einstellbar als N.O. oder N.C, bzw. NPN oder PNP
Uber den Jumper Polaritdt muss die Polaritat des Eingangssignals festgelegt werden:

. Befehlsgeber zwischen Kontakte 1 und 2 -> Jumper auf Stellung "L"

. Befehlsgeber zwischen Kontakte 2 und 3 -> Jumper auf Stellung "H"

2.7 Stecker RESERVE

Stecker Belegung Reserve:

—_

-Reserve V+

\S]

-Reserve Kontakt
-Reserve GND

w

hat keine Funktion

. Befehlsgeber einstellbar als N.O. oder N.C, bzw. NPN oder PNP

Uber den Jumper Polaritit muss die Polaritat den Eingangssignals festgelegt werden:

. Befehlsgeber zwischen Kontakte 1 und 2 -> Jumper auf Stellung "L"
. Befehlsgeber zwischen Kontakte 2 und 3 -> Jumper auf Stellung "H"
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2.8 Stecker Master / Slave -M/S IN / M/S OUT

Die Mastersteuerung muss Uber ein Verbindungskabel von M/S OUT mit M/S IN der ersten
Slave-Steuerung verbunden werden. Die erste Slave-Steuerung muss Uber ein -
Verbindungskabel von M/S OUT mit M/S IN der zweiten Slave-Steuerung verbunden
werden, U.S.w..

MASTER SLAVE 1 SLAVE 2

M/S IN M/S OUT M/SIN  M/SOUT M/SIN  M/SOUT
1 [ — 1 [— 1 1-
2 Y — 2 Y — 2 2-
3 J— 3 cJE— 3 3-

2.9 Stecker POLLER

Steckerbelegung Poller:

1 - Encoder braun / LED+ / Radarsensor 1 V+ (1) / Radarsensor 2 V+ (1)
2-LED-

3 - Encoder weiss / Radarsensor 1 GND (2) / Radarsensor 2 GND (2)
4 - Induktivschalter oben / Induktivschalter unten

5 - Radarsensor 1 RX (4)

6 - Radarsensor 1 TX (3)

7 - Radarsensor 2 RX (4)

8 - Radarsensor 2 TX (3)

9 — Induktivschalter unten

10 - Induktivschalter oben

11 - Encoder griin

12 - Encoder gelb

2.10 Jumper / Anzeige Diagnose Eingange

Mit der Diagnose-Anzeige der Eingénge kann die Funktion der Eingédnge "AUF", "AB", "Ext.
Befehlsgeber S1", "Reserve S2", "Induktivschalter oben", "Induktivschalter unten", "-
Encoder A/B" und "Notstromversorgung" tUberprift werden.

Zum Einschalten der Diagnose-Anzeige muss der Jumper X601 geschlossen werden.
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Kapitel 2

Funktionsbeschreibung

3.1 Ablauf Einfahren / Ausfahren
3.1.1 Zustand Ausgefahren

Im ausgefahrenen Zustand ist die LED dauernd eingeschaltet. Uber die "AUF" und "AB"
Eingange ein Senkvorgang ausgelést werden.

Wird im ausgefahrenen Zustand auf den Poller draufgesessen (F > Selbsthemmung
Spindel), sodass der Poller einzufahren beginnt, so wird der Poller sofort wieder angehoben
(ohne Radar Sensorik und Stossdrucklberwachung).

3.1.2 Zustand Einfahren

Wahrend dem Einfahren blinkt die LED. Wird wahrend dem Einfahren ein Stillstand des
Pollers festgestellt, so stoppt der Poller sofort und es wird eine Fehlermeldung aus-
gegeben.

3.1.3 Zustand Eingefahren

Im eingefahrenen Zustand ist die LED ausgeschaltet. Es kann Uber die "AUF" und "AB"
Eingange ein Hebevorgang ausgeldst werden. Die LED beginnt dann zu blinken und es
wird 5s gewartet, bevor mit dem Ausfahren begonnen wird.

Waéhrend dieser Zeit bricht der "AB" Eingang und der Ext. Befehlsgeber Eingang den
Hebevorgang sofort ab.

3.1.4 Zustand Ausfahren

Der Poller wird anschliessend ausgefahren.

Wahrend dem Ausfahren bricht der "AB" Eingang den Hebevorgang ab und der Poller senkt
sich wieder. Wenn die Radarsensoren, die Stossdruckiberwachung oder der -Ext.
Befehlsgeber ansprechen, wird augenblicklich reversiert, d.h. der Poller senkt sich wieder.
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3.1.5 Neuinitialisierung nach Fahrt in oberen Induktivschalter

Wenn der Poller in den oberen Induktivschalter fahrt wird der Hebevorgang sofort gestoppt.
Anschliessend fahrt der Poller ein und versucht, die Nullposition neu zu initialisieren.

Wahrend der Neuinitialisierung blinkt die LED und die Statusanzeige auf der Steuerung.

Der Poller kann in den oberen Induktivschalter fahren wenn:

1) der untere Induktivschalter (Nullposition) defekt ist
2) durch eine Stérung die Nullposition falsch eingelernt wird
3) die Hublénge zu gross eingestellt wird

4) die Endstufe des Antriebs defekt ist

» nach 0.5s wird UberprUft, ob der Poller nach unten oder weiter nach oben fahrt

falls der Poller weiter nach oben fahrt wird eine Fehlermeldung ausgeldst und der Antrieb
sofort stromlos geschaltet

--> Fehlerfall 4) wird abgefangen

» wenn die Nullposition Gber den unteren Induktivschalter ermittelt werden kann, wechselt
der Poller ohne Fehlermeldung in den normalen Betriebsmodus und fahrt wieder in die
letzte angewahlte Stellung

--> Fehlerfall 2) wird abgefangen

» wenn der Poller 3x neu initialisiert hat wird eine Fehlermeldung ausgelést und der Antrieb
sofort stromlos geschaltet

--> Fehlerfall 3) wird abgefangen

» wenn die Nullposition tber den unteren Induktivschalter nicht ermittelt werden kann, fahrt
der Poller in den unteren Anschlag und es wird eine Fehlermeldung ausgelést und der
Antrieb sofort stromlos geschaltet

--> Fehlerfall 1) wird abgefangen

3.2 Terminalmenu / Einstellung der Steuerung
3.2.1 Aligemein

Mit dem Terminalmenu kénnen Uber einen PC (z.B. Laptop) samtliche einstellbare -
Parameter angepasst werden.

Es muss dazu die Steuerung tber das Download-Kabel mit einem PC verbunden werden.
Auf der Steuerung muss das Download-Kabel mit dem Schnittstellenstecker und beim PC
mit der seriellen Schnittstelle (RS232 oder USB) verbunden werden. -Anschliessend kann
auf dem PC Uber das Hyperterminal mit der Steuerung kommuniziert werden.
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“& Senkpoller GIFAS - HyperTerminal

Datei Bearbeiter Ansicht  Anrufen  Ubertragung 7

D@ 52 OB

Steverung SENKPOLLER - AS GmbH

Aktueller Stat

SH-Revision: B Temperatur: 0822 M/S Status: MASTER
Anz. Zvklen Total:000054 Anz. Zyklen Erfolgreich:B@oagn

Ahzeige aktualisieren
Funktion Radarsensoren
Funktion Eingaenge AUF / AB
Polaritaet Ext. Befehlsgeher
Polaritaet Reserveeingan
Absenken bei Notstrombetrieb
Hublaenge

Reversierungen
Haster
Herkseinstellungen wiederherstellen

Status: Poller in Position Eingefahren_

verbindung astrennt ANSTW 19200 8-h-1 UM

Abbildung 3.1: Terminalmenu

Im oberhalb des eigentlichen Menis sind allgemeine Informationen lber den Poller er-

sichtlich.

In der Statuszeile am unteren Bildrand steht der aktuelle Zustand des Pollers.

3.2.2 Navigation

Im Menu wird folgendermassen navigiert:

. Taste "Up"
1 MenUpunkt nach oben / Wert + 1

. Taste "Down"

1 MenUpunkt nach unten / Wert -1

. Taste "Right"
Wert + 10

. Taste "Left"
Wert -10

. Taste "Return”

MenUpunkt wahlen / Eingabe bestétigen
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3.2.3 Einstellungen Hyperterminal

Im Hyperterminal muss die verwendete Schnittstelle angewahlt und folgendermassen
konfiguriert werden:

Eigenschaften von COM3 @@
.Anschlusseinste\lungen
Eitz pro Sekunde: _ N
Datenbits: |8 |
Faritat: | Keine bt
Stopphits: |1 “
Flusssteuerunag: _Kein v
Wiedererstelen
| Abbrechen
Abbildung 3.2: Eigenschaften

Hyperterminal

3.3 Funktion Eingange AUF / AB / Ext. Befehlsgeber

Den Eingédngen AUF und AB kdnnen 3 verschiedene Funktionen zugewiesen werden:

e Funktion AUF und AB Taster (2 Tasten) Der Eingang AUF 18st bei einem Impuls
einen Hebevorgang aus. Der Eingang AB I16st bei einem Impuls einen
Senkvorgang aus.

e Funktion AUF/AB Taster (1 Taste) Der Eingang AUF 16st bei einem Impuls einen
Hebevorgang aus. Der Eingang AUF I16st beim n&chsten Impuls einen
Senkvorgang aus. Der Eingang AB hat keine Funktion.

e  Funktion AUF/AB Schalter (1 Schalter, z.B. Schliisselschalter) Der Eingang
AUF 16st bei geschlossenem Zustand einen Hebevorgang aus. Der Eingang AUF
I6st bei offenem Zustand einen Senkvorgang aus. Der Eingang AB hat keine
Funktion.

e Funktion AB Taster mit Zeitfunktion (1/2 Taste(n)) Der Eingang AB I8st bei
einem Impuls einen Senkvorgang aus. Der Poller bleibt fiir eine Wartezeit (0 -
600s) im eingefahrenen Zustand. Anschliessend fahrt der Poller selbststandig
wieder hoch. Jeder Impuls des AB-Eingangs startet die Wartezeit von neuem.

Der Eingang AUF bricht die Wartezeit ab.
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“& Senkpoller GIFAS - HyperTerminal

Datei Bearbeiteri  Ansicht  Anrufen  Ubertragung 7

D& B DB F

Ak tueller Slatu;

SH-Re 913 Temperatur: 027 M/S Status: SLAVE
nn Total :080067 Anz. Zyk en Erf lgreich:000038
tion (Hub): @08  Abs. Pos 1

AUF und PB Taster (2 Tasten)

AUF/AB Taster (1 Taste)

AUF/AB Schalter (1 Schalter)

AB Taster mit Lpllfunllluu (1 Taste)

ng
Absenken bei Nniatrombptrlvh
Hublaenge Hartezeit [s
tion
Reversierungen
tion Master
n Expander Fin-/Ausgaenge
tellungen wiederherstel len
ﬁystpmstalua

Verbunden D0:00:28 ANSTW 19200 8-N-1 UM

Abbildung 3.3: Funktion Eingange AUF/AB

Der ext. Befehlsgeber 16st wahrend dem Hebevorgang einen sofortigen Senkvorgang aus.
Er ist Gber das Terminalmenu als high-oder low-aktiv einstellbar.

“& Senkpoller GIFAS - HyperTerminal

Datei Bearbsiten Ansicht Anrufen  Lbertragung 7

DeE =5 0.

Aktueller Status:

SH-Revision: Temperatur: 029 M/S Status: MASTER
Anz. Zyklen Total :00005  Anz Zyklen Erfolgreich: 000000

Anzeige aktualisieren
Funktion Radarsensoren
Funktion Fingaenge AUF / AB
Polaritaet Ext. Befehlsgeber
Polaritaet Reserveeingang
Absenken bei Notstrombetrieb
Hublaenge

Nullposition

Max. Anz. Rewversierungen
Funktion Haster
Werkseinstellungen wiederherstellen

Verbunden 03:01:29 ANSIW 19200 8-M-1 LM

Abbildung 3.4: Polaritét Ext. Befehlsgeber

Bei gleichzeitiger Aktivierung mehrere Funktionen hat der Senkvorgang immer Prioritat!

3.4 Not-Aus

Der NOTAUS Eingang schaltet Gber ein Relais den Antrieb augenblicklich stromlos. Die
Steuerung selbst wird weiterhin mit Spannung versorgt.

3.5 Betrieb bei Stromausfall

Ein Stromausfall wird von der Steuerung erkannt. In diesem Fall kann die Steuerung tber
einen angeschlossenen Akku betrieben werden.
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Als Aktionen bei Stromausfall sind folgende Méglichkeiten vorgesehen:

. keine Aktion

. automatisches Absenken nach 1 Minute Stromausfall

. automatisches Absenken nach 5 Minuten Stromausfall
. automatisches Absenken nach 10 Minuten Stromausfall

“& Senkpoller GIFAS - HyperTerminal

Datei Bearbsiten Ansicht Anrufen  Lbertragung 7

P

Aktueller Status:
Temperatur: 027 M/S Status: MASTER
Anz. Zvklen Erfolgreich: 000000

eige aktualisieren
ion Radarsensoren

FUIktlnn Fingaenge AUF / AB
P rltapt Ext. Befehlsgeber
Re,erueelnqang

aus
o 5 Minuten
Reversierungen 18 Winuten
n Haster e =
Werkseinstellungen wiederherstellen

Verbunden 00:01:39 ANSIW 19200 8-M-1 LM

Abbildung 3.5: Menu Notstrombetrieb

Wenn kein Akku angeschlossen oder dieser komplett entladen ist, muss nach Rickkehr
der Betriebsspannung der Senkpoller neu initialisiert werden.

3.6 Stossdruckiiberwachung

Sollte ein Objekt durch die Radar Sensorik nicht erkannt werden, so gewahrt die lber den
Encoder und die Strommessung des Antriebs realisierte Stossdruck Uberwachung

eine zweite Sicherheit.

Die Stossdruckiiberwachung ist nach 1s aktiv. Somit kann der Poller im ersten Moment mit
héherer Leistung betrieben werden, z.B. um Vereisung zu lésen.

3.7 Reversierung

Wird durch den ext. Befehlsgeber, die Radar Sensorik oder die Stossdruck Uberwachung
eine Reversierung ausgeldst, so senkt sich der Poller augenblicklich.

Nach 7.5s wird automatisch ein neuer Hebevorgang begonnen. Bei erneuter -Reversierung
wiederholt sich der Vorgang mit einer Wartezeit von 15s, danach mit 30s und ab dann mit
60s. Es kann eine max. Anzahl Versuche an der Steuerung eingestellt werden. Wird die
max. Anzahl Versuche Uberschritten, so wird der Hebevorgang abgebrochen und ein
Fehler signalisiert. Dieser Fehler kann durch Driicken der "AB" Taste geléscht werden.

Beispiel: max. Anzahl Versuche =7

1. Heben -Reversieren -7.5s warten
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Heben -Reversieren -15s warten
Heben -Reversieren -30s warten
Heben -Reversieren -60s warten
Heben -Reversieren -60s warten

Heben -Reversieren -60s warten

2.
3.
4.
5.
6.
7.

“& Senkpoller GIFAS - HyperTerminal

Heben -Reversieren -Abbruch

Datei Bearbeiten  Ansicht  Anrufen  Uberbragung 7

N =& D@

SH-Reuvi

Temperatur:

1 Radarsensoren
Funktion Eingaenge AUF
Polaritaet Ext. Befehls

Herkseinstellungen wiederherstellen

or
. Zvklen Total:@0005& Anz. Zyklen Erfolgreich:B000680

@27

W/S Status:

Max. Anz. Rewersierung

MASTER

Verbunden 00:10:08 ANSTW 19200 8-H-1

UM

Abbildung 3.6: MenU Reversierungen

3.8 Hublange

Es kann der absolute Ausfahrweg eingestellt werden.
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“& Senkpoller GIFAS - HyperTerminal

Datei Bearbeiteri  Ansicht  Anrufen  Ubertragung 7

Do B DB F

Temperatur: 028 M/8 Status: MASTER
Anz. Zvklen FErfolgreich: 000000

on Radarsensoren
Funktion Eingaenge AUF / AB
Polaritaet Ext. Befehlsgeber
ritaet Reserveeingang
hei Notstrombetrieb Hublaenge [mml: 580

ersierungen
&

o
ungen wiederherstellen

Verbunden D6:09:09 ANSTW 19200 8-N-1 UM

Abbildung 3.7: Menl Hublange

3.9 Nullposition

Es kann die relative Nullposition eingestellt werden. Wenn der Wert von z.B. -27 auf -29
erhdht wird, so wird die Nullposition um 2mm weiter nach unten verschoben. Die neue
Nullposition wird beim nachsten Einfahren Gbernommen.

Abbildung 3.8: Menii Nullposition

3.10 Selbsttest fir Detektion Standschaden

Es kann automatisch ein Selbsttest zur Detektion von Standschaden durchgefiihrt werden,
wenn der Poller nicht benutzt wird.

Dazu fahrt der Poller um ca. 10mm aus der aktuellen Sollposition in eine Testposition und
anschliessend sofort wieder in die Sollposition zuriick. Falls die Testposition nicht
angefahren werden kann wird ein Fehler ausgeldst.

Die Zeit zwischen zwei Selbsttests kann im Terminalmenu eingestellt werden (aus, 1 600h).
Solange der Poller nicht initialisiert ist (Init LED blinkt), wird kein Selbsttest durchgefiihrt.

Der Poller bleibt grundsatzlich auch bei einem Selbsttest-Fehler betriebsfahig. Beim
néachsten erfolgreichen Selbsttest oder der nachsten erfolgreichen Fahrt wird die -
Fehleranzeige zuriickgesetzt.
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“& Senkpoller GIFAS - HyperTerminal

Datei Bearbeiteri  Ansicht  Anrufen  Ubertragung 7

D& B DB F

B Temperatur: 029 M/8 Status: MASTER
Anz. Zvklen Total:000171 A Zvklen Erfolgreich: 000048
Rel. Position (Hub) i1 tion: -031

Funktion Eingaenge AUF / AB
Polaritaet Ext. Befehlsgeber
Polaritaet Reserveeingang

Absenken bei Notstrombetrieb

Max. A R sierungen

Funktion Ma

Funlcti Expander Ein-/Ausgaenge Selbstt
Selbst

v 1
Werkseinstellungen wiederherstellen
Systemstatus Intervallzeit [hl: 024

Verbunden D0:04:45 ANSTW 19200 8-N-1 UM

Abbildung 3.9: Menii Selbsttest
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3.11 Reset / Restart / Initialisierung

Bei einem Fehler kann die Steuerung mit der Reset-Taste zurlickgesetzt werden.

Nach dem Neustart wird muss der Poller neu initialisiert werden. Dieser Zustand wird durch
die Zustands-LED "Init" angezeigt (siehe Funktion Anzeige).

Uber die "AUF" und "AB" Eingénge wird der Initialisierungsvorgang gestartet. Dazu wird
der Poller ein-oder ausgefahren und uber den Induktivschalter die Nullposition bestimmt.
Danach ist der Poller initialisiert.

Eine Initialisierung ist ev. auch nach einem Stromausfall notwendig.

3.12 Werkseinstellungen Steuerung

Die Steuerung kann wieder auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt werden:

Funktion Eingdnge AUF / AB AUF und AB Taster

Polaritat Ext. Befehlsgeber high-aktiv

Absenken bei Notstrombetrieb aus

Hublange 580mm

Nullposition -31mm

Max. Anz. Reversierungen 5

Funktion Master Halbsynchron/Funktion Ext. Befehlsgeber = Lokal
Selbsttest Antrieb aus

“& Senkpoller GIFAS - HyperTerminal

Datei Bearbeiteri Ansicht  Anrufen  Ubertragung 7

D& B DB F

! y 02 Temperatur: 026 M/8 Status: MASTER
z. Zvklen Total : 000880 Anz. Zvklen Erfolgreich:800000

Anzeige aktualisieren
Funktion Radarsensoren
Funktion Eingaenge AUF / AB
Polaritaet Ext. Befehlsgeber
Polaritaet Reserveeingang
Absenken hei Notstrombetrieb

Hublaenge

Verbunden D0:40:59 ANSTW 19200 8-N-1 UM

Abbildung 3.10: Werkseinstellungen

3.13 Funktion Anzeige
* LED griin "Ab"
— LED "Ab" ein
Der Poller ist im Zustand eingefahren.
— LED "Ab" blinkt
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Der Poller ist am Einfahren. Auf der Balkenanzeige wird die Poller Position in
10% Schritten angezeigt.

* LED orange "Auf"
— LED "Auf" ein
Der Poller ist im Zustand ausgefahren.

— LED "Auf" blinkt

Der Poller ist am Ausfahren. Auf der Balkenanzeige wird die Poller Position in
10% Schritten angezeigt.

— LED "Auf" blinkt schnell

Der Hebevorgang wurde ausgeldst. Es wird 5 Sekunden gewartet, bevor der
Poller ausfahrt.

* LED rot "Err"
— LED "Err" aus
Es liegt keine Fehlermeldung vor.

— LED "Err" blinkt schnell

Es wurde ein Fehler detektiert. Auf der Balkenanzeige wird eine Fehlernummer
angezeigt.

* LED orange "Init"
— LED "Init" aus

Der Poller ist initialisiert (siehe Reset / Restart / Initialisierung).
— LED "Init" kurz ein
Die Nullposition wird initialisiert, der unterer Induktivschalter hat geschaltet.
— LED "Init" blinkt

Der Poller ist noch nicht initialisiert (siehe Reset / Restart / Initialisierung).
* LED griin "Power"

— LED "Power" ein

Die Steuerung ist eingeschaltet
» LED Balkenanzeige griin

— Im Normalbetreib wird auf der Balkenanzeige die Pollerposition in 10%
Schritten angezeigt.

— Bei einem Fehler wird auf der Balkenanzeige eine Fehlernummer angezeigt.
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3.14 Funktion LED

. LED aus

Der Poller ist im Zustand eingefahren.
. LED ein

Der Poller ist im Zustand ausgefahren.
. LED blinkt

Der Poller ist am ein-oder ausfahren.
. LED blinkt schnell

Es ist ein Fehler aufgetreten.

3.15 Master / Slave Betrieb
3.15.1 Aligemein

Besteht ein System aus mehreren Pollern, so muss zu jedem Poller eine zugehdérige
Steuerung verwendet werden. Diese koénnen jedoch untereinander zu einem
Parallelbetrieb verbunden werden. Die Befehlsgeber miissen nur an der Mastersteuerung
angeschlossen werden. Der Hebe- und Senkvorgang findet synchron statt. Es kann
eingestellt werden, ob bei Detektion eines Objekts wahrend des Hebevorgangs alle Poller
gemeinsam reversieren (vollsynchron), oder ob nur der Poller reversiert, welcher das
Hindernis detektiert hat (halbsynchron).

Es muss auf der Steuerung mit eingestellt werden, welche Steuerung die Mastersteuerung
ist.

Bei der Inbetriebnahme, nach einem Stromausfall und nach einem Reset laufen spatestens
nach einmal aus-und einfahren wieder alle Poller synchron.

Der Ausfall einer Steuerung kann die Synchronisierung unterbrechen!

18/34
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3.15.2 Einstellung Master / Slave

Eine Steuerung wird als Slave definiert, indem die AUF-und AB-Eingange untereinander
kurzgeschlossen werden. Die Master / Slave Einstellung wird beim Einschalten der
Steuerung oder nach einem Reset Ubernommen. Die akiuelle Einstellung kann im
Terminalmenu Uberprift werden.

_+ Senkpalier GIFAS - HyperTerminal
Dored Besbeban Avee Avifen Lbedroung 2
N & S O &

Slewering S FHE PO F R - GIFDS GmbH

i BT - PR M Blalus: MOSTER
bl CRANGS 2 1 eir Trefalgreseh DOBAT

b D00 1 3= AHETW FTEN0 A b1 L)

Abbildung 3.11: Status Master/Slave

Einstellung SLAVE:

Stecker HEBEN / SENKEN:

1-AUF -
2-AB |
3-GND -

3.15.3 Verbindung Master / Slave

Die Mastersteuerung muss Uber ein Verbindungskabel von M/S OUT mit M/S IN der ersten
Slave-steuerung verbunden werden. Die erste Slave Steuerung muss Uber ein -
Verbindungskabel von M/S OUT mit M/S IN der zweiten Slave Steuerung verbunden
werden, U.S.Ww..

MASTER SLAVE 1 SLAVE 2
M/S IN /S OUT M/SIN  M/SOUT M/SIN  M/SOUT

1 S 1 L[ —— 1 1-

2  Y— 2 Y — 2 2-

3  J— 3 cJE— 3 3-

3.15.4 Halbsynchron-/ Vollsynchron-Betrieb

Es kann eingestellt werden, ob bei Detektion eines Objekts wahrend des Hebevorgangs
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alle Poller gemeinsam reversieren (vollsynchron), oder ob nur der Poller reversiert, welcher
das Hindernis detektiert hat (halbsynchron).

& Senkpoller GIFAS - HyperTerminal

Datei Bearbeiten  Ansi Anrufen Obertragung. 7

D@ =8 o

SH-Revi Temperatur: 028 M/8 Status: MASTER

on: B
. Zvklen Total :000856 Anz. Zvklen Erfolgreich:000000

Anzeige aktualisieren

Funktion Radarsensoren

Funktion Eingaenge AUF / AB

Polaritaet Ext. Befehlsgeber

Polaritaet Reserveeingang

Absenken bei Notstrombetrieb
Hublaenge 1sunch
Nullposition

Max. Anz. Reversierunaen

Funktion Haster

Werkseinstellungen wiederherstellen

Verbunden D0:00:12 AMSTW 19200 8-N-1 UM

Abbildung 3.12: Halbsynchron-/ Vollsynchron-Betrieb

3.15.4.1 Halbsynchron-Betrieb

Beim Halbsynchron-Betrieb miissen bei jedem Poller folgende Einstellungen gemacht
werden:

MASTER SLAVE

Funktion Radarsensoren
Funktion Eingdnge AUF / AB
Polaritat Ext. Befehlsgeber
Polaritat Reserveeingang
Absenken bei Notstrombetrieb
Hublange

Nullposition

Max. Anz. Reversierungen

X X X X X X X X

X X X X
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3.15.4.2 Vollsynchron-Betrieb

Beim Vollsynchron-Betrieb missen bei jedem Poller folgende Einstellungen gemacht
werden:

MASTER SLAVE

Funktion Radarsensoren
Funktion Eingdnge AUF / AB
Polaritat Ext. Befehlsgeber
Polaritat Reserveeingang
Absenken bei Notstrombetrieb
Hublange

Nullposition

Max. Anz. Reversierungen

X X X X X X X X

3.15.4.3 Eingang Ext. Befehlsgeber mit “Lokal” und "Master” Funktion

Beim Halbsynchron-Betrieb kann die Funktion des Ext. Befehlsgeber Eingangs eingestellt
werden. Es kann zwischen "Lokal" und "Master" Funktion gewahlt werden.

Funktion Ext. Befehlsgeber = "Lokal"

. nur der Poller an dem der Ext. Befehlsgeber aktiv ist reversiert

. Ext. Befehlsgeber muss an jede Steuerung Master angeschlossen werden,
damit alle Poller reversieren

Funktion Ext. Befehlsgeber = "Master"

. alle Poller reversieren wenn der Ext. Befehlsgeber aktiv ist

. der Ext. Befehlsgeber hat auch im Halbsynchron Betrieb Masterfunktion

“& Senkpoller GIFAS - HyperTerminal

Datei Bearbsiten Ansicht Anrufen  Lbertragung 7

D& =& OB

/8 Status: MASTER
lgreich: 000000
040

n Radarsensoren
Funktion Fingaenge AUF / AB
Polaritaet Fxt. Befehlsgeber

Polaritaet Reserveeingang
Absenk bei Notstrombetrieb

Reversierungen
ion Master
n Expander Ein-/Ausgaenge unktion Ext. Befehlsgeber = Lokal
Werkseinstellungen wiederherstellen Funktion Ext. Befehlsgeber = Master
Systemstatus

WVerbunden 00:01:35 ANSIW 19200 8-M-1 LM

Abbildung 3.13: Lokal / Master Funktion

3.16 Fehlercodes / Fehlerliste

Wird von der Steuerung ein Fehler detektiert, so blinkt die rote LED und auf der -
Balkenanzeige wird ein Fehlercode angezeigt. Anhand des Fehlercodes kann auf die
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Fehlerursache geschlossen werden.

3.16.1 Fehlercodes

* Fehlercode 1 (Balkenanzeige: OOOO00000X)
EEPROM CRC Fehler

* Fehlercode 2 (Balkenanzeige: OOO0O0000XO0)
EEPROM Port fehlerhaft

* Fehlercode 3 (Balkenanzeige: OOOO0O000XX)
EEPROM geléscht

* Fehlercode 4 (Balkenanzeige: OOO0000X0O0)
EEPROM falsche Adresse

* Fehlercode 5 (Balkenanzeige: OOOO0O00XOX)
EEPROM Schreibfehler

* Fehlercode 6 (Balkenanzeige: OOOO0O00XXO)
ROM-Test CRC Fehler

* Fehlercode 7 (Balkenanzeige: OOOO0O0O0XXX)
RAM-Test Fehler

* Fehlercode 8 (Balkenanzeige: OOO0O00X0O00)
Unerlaubter Interrupt

* Fehlercode 9 (Balkenanzeige: OOOO000OXOO0X)
Watchdog-Test Fehler

* Fehlercode 10 (Balkenanzeige: OOO0O0OO0OXOXO)
Oszillator Ausfall

* Fehlercode 11 (Balkenanzeige: OOOOOOX0XX)
Stackoverflow Fehler

* Fehlercode 12 (Balkenanzeige: OOOOOOXXOO0)
Spannung V+ Fehler

* Fehlercode 13 (Balkenanzeige: OOOOOOXXOX)

Spannung 12V Fehler
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* Fehlercode 14 (Balkenanzeige: OOO0O0OOXXXO)
Antrieb beim Einfahren blockiert

* Fehlercode 15 (Balkenanzeige: OOO0O0OOXXXX)
Fehlfunktion Sicherheitsrelais 2

* Fehlercode 16 (Balkenanzeige: OOO0OOXO00O0)
Not-Aus

* Fehlercode 17 (Balkenanzeige: OOOOOXOOOX)
Ubertemperatur Endstufe

* Fehlercode 18 (Balkenanzeige: OOOOOXOOXO)
Induktivschalter oben aktiv

* Fehlercode 19 (Balkenanzeige: OOOOOXOOXX)
max. Anzahl Reversierungen

* Fehlercode 20 (Balkenanzeige: OOOOOXOXOO0)
Ausfall Radarsensor 1

* Fehlercode 21 (Balkenanzeige: OOOOOXOXOX)
Ausfall Radarsensor 2

* Fehlercode 22 (Balkenanzeige: OOO0OOXOXX0)
Timeout Antrieb

* Fehlercode 23 (Balkenanzeige: OOO0O0OXOXXX)

Selbsttest Antrieb

3.16.2 Fehlerliste

Mit der Fehlerliste kénnen die letzten 10 registrierten Fehler betrachtet werden. Die
Fehlerliste kann im Terminalmenu Uber den MenUpunkt "Systemstatus" und dann "-
Fehlerliste ausgeben" angezeigt werden. Die Fehlerliste bleibt beim Ausschalten der
Steuerung erhalten.
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lemperatur: 027 /5 Status: SLAVE
Anz. Zyklen Erf

Abs. Position:

v Total: 067
tion (Hub): 0@
Anzeige aktualisieren
Funktion Radarsensoren
Funktion Eingaenge AUF / AB
Polaritaet Ext. Befehlsgeber
Polaritaet Reserveeingan
Absenken bei Notstrombetrieb
Hublaenge
Nullposition
Hax . . Reversierungen

on Master
n Expander Ein-/Ausgaenge
Herkseinstellungen wiederherstellen
Systemstatus

werbunden D0:34:52 ANSTW 19200 8-N-1 LM

Abbildung 3.14: Fehlerliste anzeigen

‘& Senkpoller GIFAS - HyperTerminal

Datei Bearbeiten  Ansicht  Anrufen  Ubertragung 7

3 0w

D&

Fehlerliste (letzte 18 Fehler

: Fehler: Notaus

: kein Fehler

: kein Fehler

: kein Fehler
Fehler

n Fehler

Fehler

Fehler

Fehler

Fehler

: kein
: kein

OO WO =D

Fehler

Werbunden 00:36:03 AMNSIW 19200 8-M-1 UM

Abbildung 3.15: Fehlerliste

Mit dem MenUpunkt "Fehlerliste beenden" wird die Anzeige der Fehlerliste beendet und

man gelangt zurtick ins Hauptmenu.

Mit dem MenUpunkt "Fehlerliste ricksetzen" werden sémtliche Fehlermeldungen der

Fehlerliste geléscht.
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Kapitel 3

Radar Sensorik

4.1 Ubersicht Radar Sensorik
Mit den Radarsensoren wird ein Kollisionsschutz mit 2 Schutzfeldern realisiert.
4.1.1 Kollisionsschutz Nahbereich

Im Nahbereich von 20-40cm wirkt ein Feld fir den Kollisionsschutz. In diesem Bereich
werden kleinste, langsame Bewegungen detektiert. Es werden somit statische Objekte

(z.B. ein Uber dem Poller parkiertes Auto) erkannt.

20-40cm \

20-40cm

K/

Abbildung 4.1: Kollisionsschutz Nahbereich

4.1.2 Kollisionsschutz Fernbereich

Im Fernbereich bis ca. 2m wirkt ein Feld fir die Bewegungsdetektion. In diesem Bereich
werden schnelle Bewegungen detektiert. Es werden somit sich anndhernde Objekte

(z.B. Auto, Fussganger) erkannt. Die Grésse des Schutzfeldes kann auf der Steuerung
eingestellt werden.

30 200cm

Abbildung 4.2: Kollisionsschutz Fernbereich
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4.2 Einstellungen Kollisionsschutz Nahbereich
4.2.1 Kollisionsschutz Nahbereich Ein/Aus

Das Schutzfeld kann auf der Steuerung ein- und ausgeschaltet werden.

“& Senkpoller GIFAS - HyperTerminal

Datei Bearbsiten Ansicht Anrufen  Ubertragung 7

D = 3 DB

uerun ENKPOLLER GmbH”

Aktueller St

1] Temperatur: 028 W/8 Status: MASTER
n Total :008056  Anz. Zvklen Erfolgreich:BB0ena

Anzeige aktualisieren Funktion Nahbereich
Funktion Radarsensoren E licl t Nahbereich
Funktion Eingaenge AUF / AB Funktion Fernbereich
Polaritaet Ext. Befehlsgeber hfi hkeit Fernbereich
Polaritaet Reserveei Querverkehr Fernb
en bei Notstrombetrieb Immunitae
Herks 1 Ung derherstellen

Reversierungen
Haster )
istellungen wiederherstellen

Verbunden D6:26:48 ANSTW 19200 8-N-1 UM

Abbildung 4.3: Kollisionsschutz Nahbereich

4.2.2 Grosse Schutzfeld Nahbereich

Die Grosse des Schutzfeldes kann auf der Steuerung eingestellt werden.

“& Senkpoller GIFAS - HyperTerminal

Datei Bearbsiten Ansicht Anrufen  Ubertragung 7

(-2 & DB

Aktueller Status:

SH-Revision: 0 Temperatur: 028 M/S Status: MASTER
Anz. Zvklen Total:000056 Anz. Zvklen Erfolgreich:BB0800

Anzeige aktualisieren
Funktion Radarsensoren
Funktion Fingaenge AUF / AB
Polaritaet Ext. Befehlsgeber
taet Reserveeingang
en bei Notstrombetrieb

nge
Nullposition
Hax. Anz. Rewversierungen
Funktion Master
Werkseinstellungen wiederherstellen

Yerbunden 06:27:33 ANSIW 19200 &-h-1 LM

Abbildung 4.4: Grésse Schutzfeld Nahbereich
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4.3 Einstellungen Kollisionsschutz Fernbereich
4.3.1 Kollisionsschutz Fernbereich Ein/Aus

. Das Schutzfeld kann ausgeschaltet werden.

. Das Schutzfeld reagiert nur auf Bewegung gegen den Poller.
. Das Schutzfeld reagiert nur auf Bewegung vom Poller weg.

. Das Schutzfeld reagiert auf alle Bewegungen.

Slopprung SENKPOLLFER - GIFRS GmkH

Aktuel ler Status

Bz B r: 028
Tatal : AODOGH en Frfoloreich: 000000

werpundan D603 H AW 15200 & 8- L

Abbildung 4.5: Kollisionsschutz Fernbereich
4.3.2 Grosse Schutzfeld Fernbereich

Die Grosse des Schutzfeldes kann auf der Steuerung eingestellt werden.

Sleverumg SENEPOLLER GIFRS

r: B27 H/5 Status: MASTER
sy FrTolorei ch: OOROA0

o Eupfindlichkait [1-16]1: 009
limgen

VempLncian 051 307 BNETW 1SR g

Abbildung 4.6: Grésse Schutzfeld Fernbereich
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4.3.3 Querverkehr

Uber den Querverkehr lassen sich Bewegungen quer zum Radarfeld ausblenden. Mit
einem hoheren Wert des Querverkehrs resultiert aber auch ein langsameres -
Ansprechverhalten.

~& Senkpoller GIFAS - HyperTerminal [g
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Abbildung 4.7: Grésse Schutzfeld Querverkehr

4.3.4 Immunitat

Uber die Immunitat lassen sich diverse externe Storeinfliisse, z.B. Regen, Vibrationen,
Reflexionen, u.s.w. minimieren.

oller GIFAS - HyperTerminal
Datsi Bearbsiter Ansicht  AneUfen  Lbertragung #

Aktueller Stat

SH-Revisior ? Temperatur: 027 W/S Status: MASTER
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Funktion Radarsensoren p ichkeit Nahbereich
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Polaritaet Ext. Befehlsgeber
Polaritaet Reserve
en bei Notstrombetrieb

Reversierungen
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Abbildung 4.8: Immunitat Fernbereich
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4.4 Werkseinstellungen Radar Sensorik

Die Radarsensoren kénnen wieder auf die Werkseinstellungen zurlickgesetzt werden:

Funktion Nahbereich ein
Empfindlichkeit Nahbereich Stufe 4
Funktion Fernbereich vorwarts
Empfindlichkeit Fernbereich Stufe 9
Querverkehr Fernbereich Stufe 4
Immunitat Fernbereich Stufe 3

“& Senkpoller GIFAS - Hyper Terminal

Datei Bearbeiteri Ansicht  Anrufen  Obertragung 7
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Abbildung 4.9: Werkseinstellungen
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Kapitel 4

Erweiterte Funktionen mit /O Expander

5.1 Ubersicht I/O Expander

Beim 1/O Expander handelt es sich um eine Zusatzleiterplatte, die mit Abstandhalter auf die
Steuerung gesteckt wird. Mit dem 1/0O Expander sind erweiterte Funktionen wie

z.B. Not-Auf, Not-Ab, externer Reset, Stérungsausgang, Ausgang Radarstatus verfligbar.
Uber das Terminalmenu kénnen den Ein-und Ausgangen die erweiterten Funktionen
zugewiesen werden.

sssves O
L °% 0O

“ED e

Of
o0 © A

.
ke H
R4t o3t
. .0 B :
Gifas Electric GmbH
10 Expander i H H ﬂ
w “ = o JoNoNCHCROH &

it

ME OfEm F©

Abbildung 5.1: Ubersicht I/O Expander
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Abbildung 5.4: Terminalmeni: Ausgang konfigurieren 3
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5.2 Stecker Ausgéange (X101, X102, X103, X104)

4 x Relais Wechselkontakt, potentialfrei Stecker Belegung

Ausgénge:

1 -Common

2 -Schliesser (N.O.)

3 -Offner (N.C.)

5.3 Stecker Eingange (X100)

4 x Eingang flr potentialfreien Schaltkontakt

1 x Eingang fur potentialfreien Reset Steckerbelegung Eingange:

1-24V +

2 -Reset

3 -Eingang 1
4 -Eingang 2
5 -Eingang 3
6 -Eingang 4
7 -Common

8 -GND

Beispiel 1;

1 Steuerung mit Reset und

MNotauf

Tod O W

Beispiel 2;
3 Steuzrungen mit
gemeinsamem Notauf

.
O O

Beispial 3:

3 Steuerungen mit
gemeinsamem MNotauf und

separatem Reset

i I_oi[}l—

oo :
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—
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Abbildung 5.5: Beispiele Eingangsbeschaltungen
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5.4 Erweiterte Funktionen
5.4.1 Reset-Eingang

Bei einem Fehler kann die Steuerung mit dem Reset-Eingang zurlickgesetzt werden. Er
hat die gleiche Funktion wie die Reset-Taste auf der Steuerung.

5.4.2 Eingang Funktion Not-Auf / Not-Ab

Der Not-Auf- und Not-Ab- Eingang I6sen einen sofortigen Hebevorgang, bzw. Senkvorgang
aus.

Wahrend dem Hebe-und Senkvorgang sind die Sicherheitsfunktionen (Radarsensoren,
StossdrucklUberwachung, ...) deaktiviert. Die Not-Auf-und Not-Ab-Eingdnge haben eine
héhere Prioritét als die normalen AUF, AB und Ext. Befehlsgeber Signale. Der Not-Ab-
Eingang hat die héhere Prioritat als der Not-Auf-Eingang.

Der Not-Auf / Not-Ab Status kann nur durch einen Reset der Steuerung verlassen werden.
ACHTUNG:

Bei der Not-Auf Funktionen fahrt der Poller ohne Sicherheitsfunktionen aus. Es
kdénnen dadurch Personen und Sachobjekte zu Schaden kommen!

ACHTUNG:

Bei der Not-Auf Funktionen fahrt der Poller ohne Sicherheitsfunktionen aus. Stosst
der Poller aus ein Hindernis, so wird mit aller Kraft dagegen gedriickt. Bleibt der
Poller blockiert, so kann nach wenigen Minuten der Poller Motor durchbrennen!

ACHTUNG:

Wenn der Poller nicht initialisiert ist (orange LED "Init" blinkt), so kann die Not-Auf
Funktionen dazu fiihren, dass der Poller liber den oberen Induktivschalter hinaus-
fahrt!

5.4.3 Radarstatusausgang

Der Radarstatusausgang zeigt den Detektionsstatus des Radarsensors 1, des
Radarsensors 2 oder beider Radarsensoren zusammen an.

5.4.4 Alarmausgang Stérung

Wird von der Steuerung ein Fehler (z.B. Ausfall Radarsensor 1, Induktivschalter oben aktiv,
Not-Aus, ...) detektiert, so blinkt die rote LED und auf der Balkenanzeige wird ein
Fehlercode angezeigt. Zusatzlich wird der potenzialfreie Wechselkontakt des -
Fehlerausgangs eingeschaltet.

Es kann eingestellt werden, ob der Zustand "Max. Anzahl Reversierungen Uberschritten"
als Fehler signalisiert werden soll oder nicht.

Bei Stromausfall und allgemein im spannungslosen Zustand signalisiert der Fehlerausgang
einen Fehler. Der Fehlerzustand kann durch einen Reset riickgéngig gemacht werden.
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5.4.5 Ampelfunktion / Positionsanzeige

Die Ampelfunktion zeigt an, ob der Poller eingefahren ist und somit sicher passiert werden
kann. Die Ampel zeigt griin wenn sich der Poller Zustand "Eingefahren" befindet,

sonst zeigt die Ampel rot. Bei Stromausfall und allgemein im spannungslosen Zustand zeigt
die Ampel rot. Ampel = griin -> Relais angezogen (COM -NO) Ampel = rot -> Relais
abgefallen (COM -NC)

5.4.6 Ausgabe Position ”Ausgefahren”

Die Ausgabe Position "Ausgefahren" zeigt an, ob der Poller ausgefahren ist. Poller =

ausgefahren -> Relais angezogen (COM -NO)

5.5 Werkseinstellungen Erweiterte Funktionen mit I/O Expander

Die erweiterten Funktionen des I/O Expander kdnnen wieder auf die Werkseinstellungen
zurlickgesetzt werden:

Ausgang 1 (X101
(X102
Ausgang 3 (X103
Ausgang 4 (X104
Eingang 1 (X100-3

(X100-4
Eingang 3 (X100-5
Eingang 4 (X100-6

Alarm — Poller im Fehlerzustand

Ausgang 2 keine Funktion

keine Funktion

)
)
)
)

keine Funktion

keine Funktion

Eingang 2 keine Funktion

keine Funktion

)
)
)
)

keine Funktion
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